Akcelerometry piezoelektryczne typ SV

PRZEZNACZENIE:
= pomiar i analiza wibraciji,
= pomiar uderzenia i przyspieszenia w
przemy sle, budownictwie, geologii,

= obserwacja/monitoring/ stanu technicznego

maszyn i komplekséw technologicznych,

= sterowanie mechanizmami wibracyjnymi

Piezoelektryczne czujniki drgan typu SV przeznaczone sg do ogélnego uzytku w celu pomiaru wibracji i uderzenia,
za$ w ciggach technologicznych w celu diagnostyki i obserwacji pracy maszyn. Charakteryzujg sie wysokg
czestotliwoscig rezonansowg, duzym stopniem stabilnosci parametréw, wysokg temperaturg pracy, malg
wrazliwoscig na zmiany temperatury i pola magnetycznego oraz niska poprzeczng wrazliwoscig.

System wewnetrzny to konstrukcja cieta typu Disc Share®. Mierzonym parametrem jest przyspieszenie w kierunku
osi czujnika.

OPIS PRZYRZADU

Czujniki typu SV posiadajg ostone zewnetrzng wykonang z austenitycznej stali niekorodujgcej. Wyprowadzenie
odbywa sie poprzez kabel wspotosiowy z gwintem 10-32 UNF. Elementem aktywnym czujnika jest piezoelek-
tryczna tarcza w ksztaicie pierscienia kotowego, ktéry naprezany jest scinajgco. Specjalny, opatentowany system
elektrod i ich odpowiednie potgczenie gwarantuje kompensacje pierwotnego piroelektrycznego fadunku, pows-
tajacego w piezoelemencie przy zmianach temperatury. Sejsmiczny ciezar i wymiary czujnikbw wybrano tak, by
osiggna¢ wrazliwosci umozliwiajgce szerokie mozliwosci zastosowania przy zachowaniu wysokiej czestotliwo$ci
rezonansowej czujnikbéw oraz wystarczajgcej odpornosci na uderzenia.

Typowy uktad czujnika typu SV przedstawiony jest na rys. 2.
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Rys. 2 Standardowy ukfad czujnika typu SV
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Akcelerometry piezoelektryczne typ SV

INSTRUKCJA UZYCIA | MONTAZU

Czujniki typu SV przeznaczone sg do statego lub przejsciowego zamontowania na obiektach poddawanych po-
miarom. Czujniki nie posiadajace sruby mocuje sie¢ za pomocg $ruby z gwintem M5 lub M4. Czujniki wyposazone
w $ruby posiadajg gwint M8. Miejsce, w ktérym przeprowadza¢ bedziemy pomiar wibracji nalezy wybraé¢ w ten
sposab, by na czujnik nie oddziatywalo silne pole magnetyczne ani gwattowne zmiany temperatury. Dynamiczne
znieksztatcenie podstawy/bazy winno by¢ jak najmniejsze. Przed przystgpieniem do montazu czujnika na ba-
dang powierzchnie, miejsca stykowe nalezy posmarowac¢ silikonowg wazeling, ktéra zapewni nie znieksztalcony
transfer wibracji do czujnika nawet w przypadku wysokich amplitud i wysokich czestotliwosci, kiedy to tylko sity
lepkie sg w stanie przekazac¢ sitowe oddziatywanie bezwtadnosciowej masy czujnika.

W celu pomiaréw krétkotrwatych lub orientacyjnych mozna wykorzystaé¢ ostrze pomiarowe lub uchwyt magne-
tyczny.
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Rys. 3 Zale zno §¢ wra zliwo $ci fadunkowej czujnikéw od temperatury
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Rys. 4 Zale zno $¢ pojemno $ci czujnikéw od temperatury
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Parametry ! jedn. SV 100 SV 128 SV 129 SV 162
typ akcelerometru Piezoelektryczny Piezoelektryczny piezoelektryczny piezoelektryczny
parametr wyjSciowy tadunek/napiecie tadunek/napiecie tadunek/napiecie tadunek/napiecie
konstrukcja Disc Shear ® Disc Shear ® Disc Shear ® Disc Shear ®
wrazliwos¢ tadunkowa pC/ms2 3,1 3,1 3.1 10
moc/wydajnosé pF 400 400 400 400
ciezar g 35 24 32 83
czuto$é poprzeczna % 2 2 2 2
czestotliwos¢ rezonansowa (mont. 1809g) kHz 22 22 22 16
zakres czestotliwosci - - - -
max. przyspieszenie uderzeniowe kms-2 10 10 10 10
min. opor uptywu (przy temp. pokojowej) GQ 10 10 10 10
czutos¢ na pole magnetyczne ms-2/T 2 2 2 2
czuto$é na skok temperatury” ms-2/K 0,2 0,2 0,2 0,2
zakres temperatur °C -40 to 260 -40 to 260 -40 to 260 -40 to 260
materiat ostony - stal nierdzewna stal nierdzewna stal nierdzewna stal nierdzewna
element wrazliwy - Piezoelektryczny Piezoelektryczny piezoelektryczny piezoelektryczny
masa sejsmiczna g 10 10 30
punkt ciezko$ci masy sejsmicznej® mm 14 8,5 14 13,5
zlgczka - wspotosiowa 10-32 UNF | wspétosiowa 10-32 UNF | wspétosiowa 10-32 UNF | wspoétosiowa 10-32
UNF
wyprowadzenie - radialne osiowe radialne osiowe
gwint montazowy - (2x) M5 x5,5 M5 x5,5 M5 x5,5 M5 x5,5
zalecana Sruba - (2x) M5 x 10 mm, stal M5 x 10 mm, stal M5 x 10 mm, stal M5 x 10 mm, stal
rozmiary &5

' zgodnie z norma ISO 5347
> LFF =3 Hz
® od plaszczyzny mont. na dsodkowej
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Parametry jedn. SV 155 SV 156 SV 164 SV 166
typ akcelerometru piezoelektryczny piezoelektryczny piezoelektryczny piezoelektryczny
izolowany szczelny szczelny szczelny
parametr wyjsciowy tadunek/napiecie tadunek/napiecie ladunek/napiecie tadunek/napiecie
konstrukcja Disc Shear ® Disc Shear ® Disc Shear ® Disc Shear ®
wrazliwos$¢ tadunkowa pC/ms2 3,1 3.1 10 20
moc/wydajnosc pF 400 400 600 600
ciezar g 99 60 131 216
czuto$¢ poprzeczna % 3 2 2 2
czestotliwos¢ rezonansowa (mont. 180Q) kHz - 22 18 15
zakres czestotliwosci od 1 Hzdo 4 Hz - - -
max. przyspieszenie uderzeniowe kms-2 5 10 10 10
min. opor uptywu (przy temp. pokojowej) GQ 10 10 10 10
czuto$¢ na pole magnetyczne ms=2/T 2 2 2 2
czuto$¢ na skok temperatury ms-2/K 0,2 0,2 0,2 0,2
zakres temperatur °C od -40 do 125 od -40 do 260 od -40 do 260 od -40 do 260
materiat ostony - stal nierdzewna stal nierdzewna stal nierdzewna stal nierdzewna
element wrazliwy - Piezoelektryczny Piezoelektryczny Piezoelektryczny piezoelektryczny
masa sejsmiczna g 10 10 30 100
punkt ciezkos$ci masy sejsmiczne;® mm 18 9,5 13,5 14,5
zlgczka - 10-32 UNF 10-32 UNF 10-32 UNF 10-32 UNF
wyprowadzenie - radialne osiowe osiowe osiowe
gwint montazowy - - M8 M8 M8
zalecana sruba - 4 x M4/10 mm - - -
rozmiary 25
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